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Parcacik Hizlandiricilarinin Manyetik Alan
Olciimleri Icin Robotik Kol Tasarimi ve Uretimi
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Bu calismada 1 MeV lik bir siklotron H-magnetinin manyetik alan haritalamast icin bir robotik kol tasarlanarak
iiretilmistir. Elde edilmesi beklenen manyetik alan i¢in simiilasyonlar ve hesaplamalar yapilmis, ardindan bu
teorik sonuclarla iiretilen robotik kol ile yapilan 6l¢timler karsilastirilmistir.

Istinye Universitesi parcacik fizigi enstriimantasyon laboratuvarlarinda bulunan H-magnetin CAD modeli
yeniden ¢ikarilmis, ardindan belirli akimlar altinda manyetik alan benzetimleri yapilmistir. Manyetik alan
olctimleri icin TIMAR (Three-Dimensional Integrated Magnetic Arm Reader ~Ug-Boyutlu Entegre Manyetik
Okuyucu Kol) olarak isimlendirilmis olan robotik kol, 3 eksende kartezyen hareket kabiliyetiyle tasarlanmuig
ve iiretilmistir. TIMAR'1n hareket mekanizmasi ve veri islemesi ile ilgili yazilimlar ve algoritmalar proje ekibi
tarafindan gelistirilmistir.

Bir iiriin prototipi olarak ortaya ¢ikarmis oldugumuz bu robotik kol ¢alismasi lisans bitirme tezi ve TUBITAK
2209-A projesi kapsaminda yuritilmistiir. Bu proje sonucunda iiretilmis olan robotik kolun, ihtiya¢ duyula-
bilecek ¢alismalarda/projelerde talep edilmesi durumunda kullanilarak, hizlandirici ve demet optimizasyonu
iizerine yapilan calismalara katkida bulunmasi hedeflenmistir.
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