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Projekt uniwersalnego robota modularnego
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Wersja polska

Celem pracy jest przedstawienie robota modularnego Gizmo - jego budowy mechanicznej, koncepcji rozpros-
zonego ukladu sterowania oraz protokotu komunikacji miedzymodulowej. Zawiera ona réwniez omdwienie
fizycznego modelu wykonanego z uzyciem druku 3D. Kazdy z segmentow posiada niezalezne aktuatory oraz
zdolnos¢ do laczenia sie i rekonfiguracji. Cechy te sprawia, ze roboty modularne moga przyjmowac rézne
topologie pozwalajace na realizacje manipulatoréw, robotéw mobilnych czy kroczacych. W ramach artykutu
omoéwiono réwniez potencjalne zastosowania rozciggajace sie od przemystu do branzy edukacyjne;j.

English version

The objective of this work is to present the modular robot Gizmo, focusing on its mechanical design, the con-
cept of a distributed control system, and the inter-module communication protocol. The paper also discusses
the physical model constructed using 3D printing. Each segment of the robot is equipped with independent
actuators and the ability to connect and reconfigure. These characteristics enable modular robots to adopt var-
ious topologies, facilitating the development of manipulators, mobile robots, or legged robots. Additionally,
the article explores potential applications spanning across industries and the educational sector.
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